
轉動慣量��
维基百科，⾃由的百科�书

��⼀個有�個�點的��， 。若���由���成，可�⽤��個�點的轉動慣量和，�⽤積��算其

轉動慣量。�下��给��常⻅物理模型的转动惯量。

值得��的是，不��其��⾯慣量（���⾯⼆�轴�（second axial moment of area）），�⾯�（area moment of
inertia）��，�者⽤����⾯的�算。�下�轉動慣量假���個物��有�勻的常���。

常⻅物理模型的转动惯量

常⾒物理模型的三�慣量�量

相��⽬

���料

⽬录

常⻅物理模型的转动惯量
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[1] 此為前⾯物�，當其r1 = 0時
的��。
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此為�⾯�⾯，當其b = 0時
的��。
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[1] 此为前⾯物体，当其r1 = 0时
的��；也是�⾯椭�，当其

a = b = c时的��。
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边⻓为 的��体对任�过质
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“solid”�为实�，“hollow”�为
��，下同。
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此�⽰�假���的宽�和�
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�下������個物�主軸上的慣量�量。
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